Ochrana proti dazd'u: Skontrolujte ¢i ni¢ nebrani volnému otacaniu motora.
In3talujte motor tak, aby bol 3 spojmi smerom nadol. Toto Zaskrutkujte skrutku medzi uchytom a rotaénym koncom

Ti a h I Ovy m Oto r ochrani motor proti dazdu. podla nasledovnej ilustracie.
Strong !

(6/12/18/24/36 ) Motor
navod k montazi

koniec

— medzera
medzera :
Upozornenia:
a. Pri nespravnom pripojeni pozicioneru a motora, méze Hardware inStalacia:
dojst’ k ich zni€eniu. 1. Nastavenie:

b. Ak sa vyskytnu nasledovné symptémy :
1. po stlageni tlag.pozicioner« alebo » ,

motor ide 1~2 sekundy a potom sa 2. Nastavenia uhlov:

zastavi.
2. Pozicionerovy 'sensor' terminal je pripojeny na i Body A, B., C uhlovvsa menia podla o’Fééa’nia_ .
motor ',motor sa pohybuije, ale nefunguje poziciovy : § motora. Uistite sa, ze body A, B, C nie su v jedne;

rovine alebo nepekroCia viac ako 180°. To m6ze

index (pulz). Vo vacsine pripadov je prepinac
znemoznit rotaciu.

vyradeny z €innosti a musi byt nahradeny novym,
pozrite ,postup vymienania prepinaca“ v tomto

navode.

c. Ak ste motor instalovali ru¢ne alebo volne natacali Musi byt menej ako 5 stupriov ‘
podéas testovania, mohli ste zapri¢init’ zmeny Nespravne nastavenie
v hardware nastaveniach.

d. vyberte vhodny vykon a vyhladavaciu kapacitu
motora podla potreby.

Spravne nastavenie

Otoéné ulozenie - : c
Zenie ; B Rotacna
; 0s antéeny

e. Ak ste nespravne nastavili rozmer uhlov,
pozrite si detaily v nastaveniach uhlov (uhly
motora) v tomto manualy.




3. Elektricka instalacia

Odstrarite vrchny kryt z motora. Vlozte asi 10 cm dlhy
kabel cez spinac, odblankujte vodi&, pripojte kabel tak
ako je to znazornené na diagrame. Vytiahnite kabel
von cez motor, potom pritiahnite skrutku vhodnym
skrutkovadom.
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Upper Limit Cam

4.nastavenie limitov

prepinace: upozornenie:

Ak nie je motor nainstalovany na namontovanu anténu,
uistite sa, Ze motor nie je v prevadzke.

s

Resetovanie nizSich limitov: (cez nizSie limity Cam)

Vyrobne nastavené nizSie limity na tomto zariadeni su od
1/4" do 1/2" od rotujuceho konca na motor. Uistite sa, zZe je
chranené pred mechanicky niz§imi limitmi, ked ho
namontujete na pripevnenu parabolu. Ak potrebujete
resetovat nizSie limity postupujte nasledovne:

1.) Ak bol motor nainstalovany na parabolu, oddelte ju
ako prvu.

2.) Odpoijte vas pozicionér od motora pokym je motor
zastaveny.

3.) Ruéne nastavte (alebo pouzite skrutkovac ) motor , az
pokym sa neda pohybovat. Teraz su nizSie limity
nastavené na ,NULU".

4.) Ruéne nastavte prichytnu trubicu na nastavenie

pozadovanych nizSich limitov. Doporuéujeme 1 az 2
otacky(1/4"na1/2").

Nastavenie vyssich limitov: (cez vyssie limity Cam)
Zastavte motor v polohe najvyssich limitov.

1.) Pre mensi sklon:

a. odklonite motor na pozadovanu polohu

b. Velmi pomaly otéajte vackou limitov do prava (napriklad:
pohybujte smerom k vySiemu prepinacu) pokym nebudete
pocut’ (mdZete to aj citit) zvuk z limitového prepinaca.
Teraz mate nastavené vysSie limity.

2.) Pre vysSi sklon:

a. Otocte vy$si cam hrot-smerom do prava (Napriklad
pohybom dalej od prepinaca vysSich limitov) a pohybujte
motorom velmi pomaly. Nesmiete dovolit, aby sa motor
dostal von zo svojej drahy! Na druhej strane , motor sa
nesmie ohnut alebo rychlo pohybovat, méze sa znicit.
Obe casti tak stratia zaruku.

b. pridavajte vyssie limity opatrne tak, aby ste videl, Ze
motor prijima prijem zo vzdialenejSieho satelitu. Ak to
nefunguje, postupujte podfa procedury v bode a) na
nastavenie vyssich limitov.

¢. Ak motor nie je nastaveny na najvzdialenejsi satelit,
podla tohto nastavenia, potrebujete dIhSi motor.

Vymena prepinaca:

1.0dskrutkujte drZiak na prepinadi a vyberte von
prepinac.

2. Vlymente prepina¢, zaskrutkujte prepinac a drziak
a spojte dva kable z prepinaca do terminalového

bloku.
Specifikacia:
Vstup 36VDC
MaxILoad: 250 KG
rozmery 150/300/450/600/900mm
(6"/12"/18"/24"/36")
Sensor prepinac




